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fe7) L'invention conceme un dispositif permettant d'effectuer 
des mouvements de canndra complexes impossibles ci r^aliser 
manuellement 

L'appareil est constitu^ d'un chariot mobile A, d'un bras 
articul6 d'une tSte panoramique C; i'ensemble est actionnS 
par des moteurs pas d pas programmes par micro-ordinateurs, 
de m&me que tes bagues des focales et de mise au point du 
zoom de prises de vues. 

GrSce h ta vis^ vid^ E et au catculateur D. F. les diff^rents 
cadres constrtuant un plan sont mis en m§moire lors d'une 
repetition. A I'enregistrement le programme se deroule en 
temps r6el avec la m§me precision autant de fois que fa mise 
en scdne te n^cessite. 

Le dispositif selon Unvention est pardculierement destine 
aux productions deslreuses d'effectuer des mouvements de 
camera sophistiques et des trucages directs. 
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La presente invention concerne un systeme de prises de vues 
cinema-video qui permet.de realxser 1 ' enchainement avec souplesse et pre- 
cision de mouvements complexes de camera. 

Tradi tionnellement, le deplacement de I'axe optique de prise 
5 de vue des cameras est effectue par des systemes controles manuellement ; 
ce qui entraine une certaine irregularite entre les differentes prises 
d'un meme plan et rend incertaine la mise au point de mouvements tres com- 
plexes • 

Le dispositif selon 1 ' invention permet de remedier a ces in- 
10 convenients. II met en oeuvre une plate-forme, support de camera, entiere- 
ment automatisee par sept moteurs pas a pas asservis par micro-ordinateurs, 
Cette plate-forme est composee ; 

- d'un chariot (Fig. I n<* A) rendu mobile par des roues motri- 
ces actionnees par le moteur (V) et dirige par le moteur (VI), 

- ci'un bras articule (Fig. I n^ B) permettant la montee et la 
descentc grace a des verins pneumatiques controles par le moteur (IV), 

- la tete panoramique (Fig. I n** C) est mobile en site et azi- 
mut par les moteurs (II) et (III), 

- enfin, la bague des focales du zoom de prises de vues se de- 
20 place a I'aide du moteur (I). 

Cette unite de six moteurs est programmee par le calculateur ( D ). 
Le moteur supplementaire (I bis) actionne la mise au point fo- 
cal de I'objectif, 

Le principe de f onctionnement est simple et rapide, les moteurs 
25 de I'appareil sont programmables pendant une repetition par la mise en me- 
moire des differents cadres et points focaux qui composent un plan. Ces 
moteurs fonctionnent en mode synchrone et assynchrone, en temps reel (comp- 
te en seconde et fraction de 1/25") ou image par image. A la prise de vue, 
la plate-forme execute fidelement les ordres du programme en reliant par 
30 des mouvements recti lignes ou courbes les differentes positions mises en 
memoire, ceci autant de fois que la mise en scene le necessite. 

Un systeme agissant sur la base temps permet d'ajuster, en 
cours de prises de vues, la Vitesse de deroulement du prograinme aux depla- 
cements des acteurs. 

visee s' effectue avec les cameras equipees de la visee video 
grace au moniteur (E), 1* ensemble des controles informatiques est rassemble 
sur I'ecran (F), la plate-forme dispose d'une commande a distance et d'un 
magnetoscope pour le visionnage immediat. La partie electronique (G) d' ali- 
mentation des moteurs est modulaire et des butees electriques protegent les 
40 moteurs dans les differents axes. 
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La presente invention constitue en fait un nouveau systeme de 
prises de vues, appele AUTOCAM, qui aura des possibilites inconnues ac- 
tuellement, en particulier pour certains effets speciaux (zoom et polari- 
sation compenses, enchaines dans le mouvement, longs teleob jectif s , image 
5 . par image) . 

Par son faible encombrement, la plate-forme est utilisabie en 
decors naturels comme en studio (pour le son synchrone, mettre un filtre 
"passe haut" 20000 Hz sur 1 * enregistreur ) . 

Bien evidemment, cet appareil n'est pas utilisabie en reporta- 
10 ge et en general lors de prises de vues improvisees. 

Au service des responsables de 1' image, 1' AUTOCAM trouve sa 
place dans les productions desireuses de l*utiliser pour ses performances 
nouvelles dans le domaine des mouvements de cameras sophistiques et des 
trucages directs. 
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REVENDICATIONS 


1) Plate-forme automatisee de prises de vues cinema et video permet^ 
tant de controler les deplacements de I'axe optique de la camera - 
Caracterisee en ce qu'elle comporte : un chariot mobile (A) pilote par 
les moteurs (V) et (VI), un bras articule (B) deplace par le moteur (IV) 
et d'une tete panoramique (C) actionnee par les moteurs (II et III), 
des bagues de focales du zoom et de mise au point deplacees par les mo- 
teurs (I) et (I bis) ; les dits moteurs etant programmes pas a pas par 
un calculateur (D) . 

2) Plate-forme selon la revendication 1 caracterisee en ce qu^elle comporte, 

an controle video des cadrages (E) et un ensemble calculateur 

(D, F), 
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